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Celem pracy magisterskiej byto przeprowadzenie analizy numerycznej belki
poprzecznej suwnicy bramowej obcigzonej statycznie. Zastosowano dodatkowe
naprezenia Sciskajgce w dolnej czesci belki w celu  wyrédwnania rozktadu
naprezen a przez to zwiekszenia no$nosci suwnicy. Przeniesienie dodatkowych
naprezen zrealizowano za pomocg lin o zmiennym naciggu.

Model geometryczny
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Stan obcigzenia suwnicy

Uwzgledniono najwazniejsze z obcigzen suwnicy:

«obcigzenie wywotane masg tadunku brutto (masa fadunku, elementow
chwytnych oraz ciegien, na ktdrych sg zawieszone ),

obcigzenia wywotane sitami poziomymi,

+obcigzenia od $niegu,

obcigzenia od wiatru.

Dodatkowo uwzgledniono obcigzenie od masy wilasnej suwnicy, masy wozka
oraz dodatkowe obcigzenia Sciskajace.

Rysunek 1. Widok wnetrza modelu Rysunek 2. Grubosci elementéw

Warunki brzegowe
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Rysunek 5. Dodatkowe obcigzenie

Rysunek 4. Obcigzenie od $niegu PR
Sciskajace

Sterowanie stanem naprezenia suwnicy. Rysunek 3. Podpora nr 1
Zatozono prosty przypadek zginania belki z uwzglednieniem jedynie obcigzenia
od masy wozka wraz z fadunkiem brutto. Przyjmujac réwno$¢ naprezen
wywotanych sitg Sciskajgcg oraz zginaniem belki otrzymano zaleznos¢ sity

Sciskajacej od potozenia wozka
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Rysunek 6. Stan naprezenia suwnicy dla wézka

gdzie A, jest polem przekroju Sciskanego, W, wskaznikiem wytrzymatosci na
zginanie oraz Mg(z) momentem gngcym w zaleznosci od potozenia wézka.

nie wpltynety istotnie na stan jezdnego w odlegtosci 7m od podpory 1
Model numeryczny — technika rozwigzania naprezenia. Obnizenie  wartosci :oomnzzz D
Model numeryczny zostat wykonany za pomocg pakietu oprogramowania, naprezen pozwala projektowac
wykorzystujgcego metode elementéw skonczonych,  firmy MSC.Software. Izejsze konstrukcje jak i zwiekszac ——

Tworzenie geometrii, okreslenie wtasnosci modelu, tworzenie siatki elementdw  nos$nosc istniejacych.
skonczonych (elementy czworokatne Quad4), zdefiniowanie warunkow !
brzegowych oraz wizualizacje wynikc')w przeprowadzono w pre i post procesorze Rysunek 7. Stan naprezenia suwnicy dla wézka jezdnego w
MSC.Patran. Obliczenia wykonano w solverze MSC.Nastran. led dodat

odlegtosci 7m od podpory 1 z uwzgle g
naprezenie Sciskajacego




