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Celem pracy magisterskiej bylo stworzenie i implementacja metod
i algorytmdéw okreSlenia sterowalnosci i obserwowalnosci modeli
peinych i zredukowanych drgajacych belek metodq elementéw
skonczonych. W pierwszych dwdch rozdziatach przeprowadzono
badanie drgan wiasnych belek z wykorzystaniem modeli MES oraz
dokonano ich oceny jakosciowej. W tym celu poréwnano czestosci
wilasne oraz postaci drgan wiasnych belek otrzymanych za pomocg
metody analitycznej oraz MES. W czwartym rozdziale poréwnano
przemieszczenia wybranych weztéw dla peinych modeli MES oraz
modeli transformowanych za pomocg metody superpozycji modalnej
wykorzystujac przy tym rézng liczbe postaci drgan wiasnych.

Model humeryczny — technika rozwigzania

W  pracy zastosowano Metode Elementdw  Skonczonych,
wykorzystujacg réwnanie ruchu przedstawione w postaci przestrzeni
stanu:

Vv=A.v+ f

Modele belek dyskretyzowane byly za pomoca dwuweztowych
elementéw skonczonych typu Hermite'a, o dwdch stopniach swobody
w kazdym wezle.
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Rys. 1. Przykfad zastosowanych elementdw skorczonych
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STEROWALNOSC I OBSERWOWALNOSC MODELI MES DRGAN BELEK

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Specjalno$¢: Modelowanie komputerowe uktadow i proceséw
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Rys. 2. Postaci drgan belek oraz poréwnanie przemieszczen wybranych weztow




