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Wykład

1. Proces przemysłowy w przedsiębiorstwie. Przepływy materialne, operacje produkcyjne i maszyny w procesie produkcyjnym. Modele dyskretny i ciągły procesu produkcyjnego.

2. Cele automatyzacji procesu produkcyjnego. Maszyna sterowana jako podstawowe narzędzie automatyzacji. Przykłady.

3. Modele sterowania i maszyn stosowane w automatyce. Ujęcie analityczne. 

4. Model warstwowy systemu automatyzacji. Dyskusja sterowania operatywnego.

5. Schemat procesu przemysłowego i układów automatycznego sterowania.

6. Model układu automatycznego sterowania. Zastosowanie metody STD.

7. Zbiór symboli i reguły projektowania diagramów STD. Zastosowanie diagramów czasowych.

8. Robot przemysłowy jako maszyna sterowana. Generacje robotów. Model mechaniki robota. Pojęcie współrzędnych stanu.

Ćwiczenia

1. Schemat procesu produkcyjnego realizowanego na linii „pakowania i transportu”

2. Diagramy czasowe sterowania maszynami linii „pakowania i transportu”.

3. Projekt metodą STD programu sterowania operatywnego linią „pakowania i transportu”

4. Analiza „awarii” na linii pakowania i transportu i projekt programu STD dla obsługi awarii.

5. Realizacja programu STD za pomocą sterowników przemysłowych

6. Sprawdzian z metody STD
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Warunki zaliczenia:

1.  Sprawdzian: „Modelowanie sterowania procesem przemysłowy, metody”

2.  Sprawdzian: „Zadanie sterowania linią pakowania i transportu metodą STD”

