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Wykład

2. Proces przemysłowy w przedsiębiorstwie. Przepływy materialne, operacje produkcyjne i maszyny w procesie produkcyjnym. Modele dyskretny i ciągły procesu produkcyjnego.

3. Sterowanie ciągłe i dwustanowe maszynami. Modele matematyczne układów automatyki. 
4. Realizacja układów automatyki. Czujniki, układy wykonawcze i regulatory. 

5. Sterowanie programowane maszynami. Struktura i funkcje sterownika. 
6. Programowanie sterownika. Języki stykowe, symboliczne.
7. Analiza i programowanie sterowania linii produkcyjnej.
1. Typy sterowników. Podział sterownika na moduły. Narzędzia wspomagania programowania i testowania.

8. Robot przemysłowy jako maszyna sterowana. Generacje robotów. Model mechaniki robota. Pojęcie współrzędnych stanu.

Ćwiczenia

2. Układy automatyki. Obliczanie funkcji przejścia regulatorów.
3. Sterowanie dwustanowe. Synteza układu stykowego sterowania.

4. Sterowanie programowane. Synteza sterowania w języku symbolicznym cz. I.
5. Synteza sterowania w języku symbolicznym cz. II.

1. Analiza i modelowanie działania linii produkcyjnej.
2. Synteza sterowania programowanego maszynami linii produkcyjnej.

3. Sprawdzian. Synteza sterowania.
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Warunki zaliczenia:

4. Referat na temat: Automatyzacja i robotyzacja produkcji”

5. Sprawdzian. Synteza sterowania.
